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Determinacion de los Diagramas de Desplazamiento

«Se satisfagan las necesidades del movimiento de la
aplicacion en general

e os diagramas de Desplazamiento, Velocidad y
Aceleracion sean continuos a través de las fronteras. El
diagrama del tiron puede admitir discontinuidades en_caso
Mmuy necesario, pero no debe hacerse infinito. En otras
palabras la Aceleracion puede admitir vértices pero no
discontinuidades.

e Mantener las magnitudes de velocidades, aceleracion y
angulo de presion lo mas bajo posible




En la Clase Pasada...
E........________________________=_=959»@ @ G _ 11|

eUn leva de placa plana se impulsa a una velocidad de
150 rpm. El seguidor debe partir desde la detencion,
acelerar hasta una velocidad uniforme de 25 (in/s) y
mantener esta velocidad hasta 1.25 (in) de subida,
desacelerar hasta la parte superior y luego quedar
detenido por 0.1 (s). La elevacion total es de 3 (in).
Determine las especificaciones del diagrama de
desplazamiento.




Diseio Analitico de Levas

Con determinados tipos de Levas es posible
desarrollar un diseno analitico a partir del movimiento
especificado:

e Leva de Placa con Seguidor Traslacional de Cara Plana
el eva de Placa con Seguidor Traslacionar de Rodillo
eLeva de Placa con Seguidor Oscilante de Cara Plana

el eva de Placa con Seguidor Oscilante de Rodillo




eva de Placa con Seguidor Oscilante de Cara
Plana

Se puede encontrar:

a) Ecuaciones parameétricas del contorno del leva

b) Radio Minimo de la leva

c) Longitud del Seqguidor
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eva de Placa con Seguidor Oscilante de Cara

Plana

Ecuaciones Importantes:

°P:R0+y+y">Pmin
o bien

L RO>Pmin—y”min—y
eANncho SeglJidor = y, max—y, min

Se puede hallar el radio de curvatura de la leva para
cada rotacion de la leva, directamente de la ecuacion de
desplazamiento, s6lo necesitando como adicional el Ro.

Se puede utilizar para biscar el valor de Ro con el fin
de evitar puntas.

Se puede calcular el ancho del seguidor con el fin de
garantizar el movimiento en todo momento. ‘
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Un ejemplo:

Considerando las caracteristicas de desplazamiento
descritas en el ejemplo anterior. Determine la anchura
minima de la cara y el radio minimo del circulo primario
para asegurar que el radio de curvatura de la leva sea mayor
que 1.0 in en todo instante.




eva de Placa con Seguidor Oscilante de Cara
Plana

Se pueden conocer las coordenadas del perfil:

u= (Ro+y) sen(q)+y” cos(q)
VvV = (R0+y) COS(Q)'y, Sen(q)




