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Concerniente a Equilibrio y Pequenas Oscilaciones

Sea «a la coordenada con la cual se describe un sistema (por ejemplo, o puede ser z, 6, et cétera)
y denotamos por @ a un punto de equilibrio estable.

Para calcular los puntos de equilibrio se hace %&O‘) =0.

Eso es correcto, pero proviene de que la fuerza debe ser cero. Es decir, lo riguroso es:

B dV (@)

F(a)=-VV(@) =0 [escalarmente: Fy(a)= = 0] (1)
Pero V = %i + a%gj + 8%2, y asi, Fy(a) # —%&O‘).
Lo correcto es F, (o) = —d‘;;a) = jd‘;gl) Z—g.
Por la costumbre de calcular d‘g((f) = 0 para calcular los puntos de equilibrio, hoy en la clase
escribi erréneamente: civ = F(a) = —d‘;t(xa).

A partir de esto re-senalo la receta a seguir para buscar la frecuencia de pequenas oscilaciones.

e A partir de la energia: Al escribir la energia se obtendrd, para alguna constante c:

1
E = §cd2 + V()
Entonces:
A2V (a)
do?
Wp.o c

e A partir de la ecuacién de movimiento: Tienen la ecuacién de movimiento ci = F'(«).
Como son oscilaciones pequenas, estd bien aproximar por Taylor
F(a) = F(a@)+F'(a)(a —@).
0

Entonces cad — F'(a@)(a — @) = 0. Como @ es punto de equilibrio estable, F'(@) < 0.
Entonces:
F(a)
Wpo. = Al — -



