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El calculo de la Spline S que interpola a f(x) en la malla  {x,}" se realiza escribiendo:

n
J=
Sj(x)=a‘,+bj(x—xj)+cj(x—xA,-)Z%—a’j(x—xj)3 j=0,..,n—1

conlo que a;=f(x;) j=0,.,n—1

1. a, =aq+bh,+c;h;+d;h; j=0,. n—1

2. b=b;+2¢c;h;+3d ;k; j=0,.,n-2

3. c¢;,=c¢;+3d;h; j=0,..,n=-2
donde /4 ,=x;,,—x;, lo que lleva al sistema lineal:

3
h_yc, \+2(h+h;_)c,+h .cﬁl:h—(ajﬂ—aj)— (a,—a;_)

J=17j-1 J h
j j-1
Con el sistema lineal anterior, y ademas suponiendo que ¢,=d,=c(,_,=d,-,=0 | se
-1 ., . n—1
pueden obtener los valores {C j}’;':O en funcidén de los valores conocidos {h j} =0 y

n
a .
{ I}]=0 .
Con esto, el algoritmo para encontrar la funcién Spline, dado que ya conocemos los
n—1 .
c. , .
{ ’}j _o’ ©s el siguiente:

1. usando la ecuacion 3. se despejan los valores d; :

C., —C.

d =L
Yy

yelvalorde d,_; es el que se habia impuesto antes: d,_,=0

2. con esto, usando la ecuacion 2. se despejan los valores b, :
a..,—a, a..,—a, 2c.+c,;
—_Jtl J 2_7j+l J J Jt1 :
b,= " —ch,—d b= T 3 h, j=0,.., n=2

J J
yel b, sededuce de la ecuacion 2.:

b,.1=b,.y+2c,_,h, ,+3d,_, hi—z

j=0,...,n—=2

’ n
Asi, se conocen todos los valores [a j] P {b‘,- |
J=0

formar la Spline que interpola  f(x) en la malla

S(x)=3 5 (x)1,(x) donde Ij(x>=[1 Sixe[xj,xm]]

J J 4
r 0 sino



