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OBJETIVOS:

Presentar los conceptos básicos de la Mecénica Clásica no relativista que

modelan, en una prlmera aproximación, el mundo físico que nos rodea' Enfatizar la

aolicación a soluciones reáles, las simplificaciones que es necesario realizar y la

inierpretación correcta de los resultados'

R E Q U I S | T o S : F | l o A | n t r o d u c c i ó n a | a F í s i c a . F | 2 5 A L a b o r a t o f i o d e F í s i c a | ' M A l l A
Álo"ora. r,¡Áizn cátculo. simultáneo con: MA22A Calculo en varias variables y MA26l

Ec-uaciones Diferenciales Ordinarias.

PROGRAMA:

I. CINEMÁTICA DE UNA PARTíCULA
Vector posición, veloc¡dad, aceleración'
coordenadas.

II. DINÁMICA DE UNA PARTÍCULA

Exoresiones en diferentes sistemas de

Leyes de Newton. Sistemas inerciales' Torque
fuerzas fenomenológicas (roce). Mov¡miento de

uniforme (Fueza de Lorentz)

III. ENERGíA Y TRABAJO
int"go;. ;"-h ecuación de movimiento. Energía cinética. Fuezas conservat¡vas y

eneigía potencial. Conservación de la energía Aplicaciones'

IV, MOVIMIENTOARMÓNICO
Fuezas elásticas. Resortes. El oscilador armónico. oscilaciones libres Equilibrio y

p"quenát *c¡l"ciones' Oscilaciones fozadas' Oscilaciones Amortiguadas'

V. FUERZAS CENTRALES' MECÁNICA CELESTE
EcuacióndeNewton.Binet.LeydeGravitación.LeyesdeKep|er.Movimientop|anetafio

y momentum angular. Aplicaciones con
una particula en un campo magnético



,  VI. SISTEMAS DE REFERENCIA NO INERCIALES
Movimiento en sistemas no-¡nerciales. Transformación no relativista de coordenadas,
velocidades y aceleraciones. Fuezas no incerciales.

VII. DINÁMICA DE UN SISTEMA DE PARTICULAS
Centro de masa y mov¡miento relativo. Conservación del momentum lineal y angular.
Energía cinética" Teorema del trabajo y la energía cinética.

VIII .  MECÁNICA DEL SÓLIDO
Cinemática. Ecuaciones generales. Translación. Rotaciones puras. Mov¡miento plano.
Movim¡ento general.

Dinámica. Centro de masas en un sólido. Rotación de un sólido en torno a un eje fijo.
Momentum de inercia.
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