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OBJETIVOS:

Presentar los conceptos basicos de la Mecanica Clasica no relativista que
modelan, en una primera aproximacion, el mundo fisico que nos rodea. Enfatizar la
aplicacion a soluciones reales, las simplificaciones que es necesario realizar y la
interpretacién correcta de los resultados.

REQUISITOS: FI10A Introduccién a la Fisica. FI25A Laboratorio de Fisica |. MA11A
Algebra. MA12A Calculo. Simultaneo con: MA22A Calculo en Varias Variables y MA261
Ecuaciones Diferenciales Ordinarias.

PROGRAMA:

l. CINEMATICA DE UNA PARTICULA
Vector posicion, velocidad, aceleracion. Expresiones en diferentes sistemas de
coordenadas.

Il. DINAMICA DE UNA PARTICULA

Leyes de Newton. Sistemas inerciales. Torque y momentum angular. Aplicaciones con
fuerzas fenomenolégicas (roce). Movimiento de una particula en un campo magnético
uniforme (Fuerza de Lorentz).

ill.  ENERGIA Y TRABAJO
Integrales de la ecuacion de movimiento. Energia cinética. Fuerzas conservativas y
energia potencial. Conservacion de la energia. Aplicaciones.

IV.  MOVIMIENTO ARMONICO
Fuerzas elasticas. Resortes. El oscilador armoénico. Oscilaciones libres. Equilibrio y
pequenas oscilaciones. Oscilaciones forzadas. Oscilaciones Amortiguadas.

V. FUERZAS CENTRALES. MECANICA CELESTE
Ecuacion de Newton-Binet. Ley de Gravitacion. Leyes de Kepler. Movimiento planetario.



VI. SISTEMAS DE REFERENCIA NO INERCIALES
Movimiento en sistemas no-inerciales. Transformacion no relativista de coordenadas,
velocidades y aceleraciones. Fuerzas no incerciales.

VIl.  DINAMICA DE UN SISTEMA DE PARTICULAS

Centro de masa y movimiento relativo. Conservacion del momentum lineal y angular.
Energia cinética. Teorema del trabajo y la energia cinética.

VIIl.  MECANICA DEL SOLIDO

Cinematica. Ecuaciones generales. Translacion. Rotaciones puras. Movimiento plano.
Movimiento general.

Dinamica. Centro de masas en un sélido. Rotacién de un sélido en torno a un eje fijo.
Momentum de inercia.
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