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MODELOS DE CARGA
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MODELOS DE CARGA
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Dos Clases de Modelos:

1. Estaticos:
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Modelos estaticos. Se usan en Flujos de Potencia,
Estabilidad, Despacho, Predespacho, etc.

Modelos basicos
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Modelo Polinomial: Combinacion lineal de tres basicos



*Modelo Exponencial P= Po(
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*Dependencia de la frecuencia
Vo

P= Po(v j?1+af(f — fo))

B
Q:Qo(v j(1+af(f — fo))
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Modelos Dinamicos de carga
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Z'pa—P+P=POO
ot

condiciones iniciales
P(t=t,) = KPo

K da cuenta del descenso inicial (primera fase)

T , €s la constante de tiempo de la carga que da cuenta del periodo
de recuperacion (segunda fase)

P_ son los valores de potencia en la carga cuando se alcanza el
régimen permanente (tercera fase).
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Modelos dinamicos por dispositivo

eMotores de induccion
eMotores sincronicos

eEfecto de los transformadores



Efecto de los transformadores con OLTC
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Efecto de los transformadores con OLTC
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F:gure 18 Load Response (thin curves) and Model
- Response (thick curves) to Fault Dip.



Tarea 1

Entrega 12:00 hrs del dia Jueves 17
de Agosto de 2006



Referencia: Van Cutsem, T. And Vournas, C., Voltage
Stability of Electric Power Systems, Kluwer Academic

@ Publishers, 1998.
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1.

Realice un anadlisis estatico para usarlo como
referencia de sus estudios siguientes. Para ello,
considerando potencias de carga constantes (P,, Q)
obtenga el estado inicial del sistema.

Luego saque la linea y determine un nuevo estado
estacionario. Vea si es necesario ajustar el tap para
cumplir con las condiciones del problema.

Describa el comportamiento del sistema, mostrando
la variacion en el tiempo de los voltajes en las barras
1, 2 y 3, las transiciones del cambiador de tap y la
potencia reactiva entregada por el generador 1 y la
barra infinita. Suponga una frontera de tiempo de
500 segundos. Grafique en el tiempo sus resultados.



2. Repita el andlisis del punto anterior pero
utilice ahora un modelo de carga dindmico.
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3. Suponga que se realiza una modificacion a los
pardmetros del OLTC de la siguiente forma
CGSO A: (T]_:Z, Tzzl) Y CC(SO B: (T1=40, T2=20).

Para ambos casos obtenga la evolucion temporal de las
variables y comente la interaccion entre la accion del
OLTC, la dindmica de las cargas y la saturacion del
generador en la barra 1. Formule una conclusion acerca
del comportamiento del sistema en funcion de la razon
entre las constantes de tiempo de la carga y el OLTC

(Tp/7) y (Tp/72).



