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P1. En el sur de Chile, existen 3 estructuras como las que muestra la figura, estas estructuras
poseen un sensor de fuerzas en los resortes verticales (K2), la diferencia entre cada una de
estds, es que poseen un resorte horizontal distinto (K1). Durante el terremoto de 1960
(Valdivia M,y = 9,5) fue posible determinar la maxima fuerza de los resortes verticales en cada
una de las estructuras, cuyos resultados se muestran en la tabla. A partir de estos resultados y
considerando que el espectro de aceleraciones es de la forma:
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Determine el espectro del sismo, dibujar, ;Cuanto vale To (periodo natural del suelo) y p
(asociado al amortiguamiento del espectro o al amortiguamiento del suelo)?; Considere sismo
horizontal. Utilice combinacion SSRS (Raiz Media cuadratica).

Sa(T) =038 - (NCh. 433 Of. 1996)
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