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P1. Para la estructura que se muestra en la figura: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

1) Condense el sistema de 2 GDL a un sistema de 1 GDL. 
2) Obtenga la ecuación de equilibrio dinámico. 
3) Determine n de modo el sistema sea inestable (k negativo) 
4) Considerando n=ninestable/2, determine el período fundamental y la constante del 

amortiguador c de modo que β sea un 3%. 
 
P2. Calcule Sd, PSv, PSa para una razón de amortiguamiento de un 3% considerando solo 
régimen permanente, dado que se la aceleración en la base  es una carga sinusoidal conocida. 
Grafique el espectro y los Pseudos espectros. 
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P3. a)  Se realizan 4 pruebas de impacto constante a una estructura de 1 GDL, se registran los 
máximos desplazamientos. Determine el período, masa y rigidez de la estructura: 
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b) A la estructura anterior se le agrega un amortiguador. Luego se genera un impacto como el 
que se muestra en la figura. Si se sabe que la amplitud máxima en el tercer ciclo es 9.33·10-2 
cm, determine la constante del amortiguador. 
 

 

po td v max 
kgf seg cm 
2 0.36 0.27 
3 0.72 0.5 
1 0.84 0.167 

0.5 1.2 0.083 
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