Control 1

Cl42G Dinamica de Estructuras
Prof: Rubén Boroschek Krauskopf.
Aux: Francisco Hernandez Prado.

Viernes 29 de Septiembre de 2006

P1. Para la estructura que se muestra en la figura:

PR R S R

1) Condense el sistema de 2 GDL a un sistema de 1 GDL.

2) Obtenga la ecuacion de equilibrio dinamico.

3) Determine n de modo el sistema sea inestable (k negativo)

4) Considerando N=Njpestable/2, determine el periodo fundamental y la constante del
amortiguador ¢ de modo que B sea un 3%.

P2. Calcule Sq, PS,, PS, para una razén de amortiguamiento de un 3% considerando solo
régimen permanente, dado que se la aceleracion en la base es una carga sinusoidal conocida.
Grafique el espectro y los Pseudos espectros.
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Viernes 29 de Septiembre de 2006

P3.a) Se realizan 4 pruebas de impacto constante a una estructura de 1 GDL, se registran los

maximos desplazamientos. Determine el periodo, masa y rigidez de la estructura:

D
'“ FASE Il FASE |
|
2 —
|
|
|
05 taft
po td V max
kgf seg cm
2 0.36 0.27
3 0.72 0.5
1 0.84 0.167
0.5 1.2 0.083

b) A la estructura anterior se le agrega un amortiguador. Luego se genera un impacto como el
que se muestra en la figura. Si se sabe que la amplitud méaxima en el tercer ciclo es 9.33-10

cm, determine la constante del amortiguador.
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Pauta P2 Control 1,Cl 42G, Otofo 2006:

.— 120
g:9.807m2 B:=3%

S

vgo := 0.1.g

T
= 3—
S

vgo-T2 1

Sd(T) :=

(2~n)2 2 2 2
co-T\\ co-T\\
j [1 (5 } (o
2.7
PSv(T) = Sd(T)-T

PSa(T) := PSv(T)-Z'T7r

i=1.25

TT,:=i-0.1s

Sd2. = Sd(TT.)
| |

PSV2, := PSV(TTi>

PSa2, := PSa(TTi)

ORIGIN =1



TT =

-
1] 0.1
2| o2
3] 03
4| 04
5] 05
6| 06
7] 07
8| o8
9| o9
10] 1
1] 1.1
12] 12]
13] 1.3
14| 1.4
15 1.5
16| 1.6
17| 1.7
18] 1.8
19] 1.9
20 2
21 2.1
22| 22
23| 23
24| 24
25| 25

Sd2 =

1 0.025
2 0.109
3 0.28
4 0.62
5 1.412
6 4.527
7| 10.117
8 3.566
9 2.435
10 1.982
11 1.742
12 1.595
13 1.497
14 1.427
15 1.375
16 1.335
17 1.304
18 1.279
19 1.259
20 1.242
21 1.227
22 1.215
23 1.205
24 1.196
25 1.188

cr PSv2 =

1 1.597
2 3.43
3 5.868
4 9.739
5| 17.744
6 47.41
7| 90.808
8| 28.005
9| 16.996
10 12.454
11 9.951
12 8.352
13 7.234
14 6.404
15 5.76
16 5.244
17 4.82
18 4.465
19 4.162
20 3.901
21 3.673
22 3.471
23 3.292
24 3.131
25 2.987

cm
~— PSa2 =

1 1.003
2 1.077
3| 1.229
4 1.53
5 2.23
6| 4.965
7| 8.151
8 22
9| 1.187
10 0.783
11| 0.568
12| 0.437
13 0.35
14| 0.287
15 0.241
16| 0.206
17| 0.178
18| 0.156
19| 0.138
20( 0.123
21 0.11
22 0.099
23 0.09
24| 0.082
25| 0.075
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Espectro de Desplazamientos
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