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.~ TOPOGRAFIA MODERNA

MEDICION ELECTROMAGNETICA DE DISTANCIASMED

La medicion electromagnética, corresponde a un metodo indirecto de
estimacion de distancias, gque utilizala emision y recepcion de ondas
para resolver la problematica propuesta.

Los tipos de instrumentos de esta especie se pueden dividir entre
aguellos que trabgan con con microondas (electronicos) y los
electroopticos que utilizan rayos infrarojos.

El primer instrumento desarrollado para estos efectos correspondio
a distanciometro, capaza de medir distancias extensas (algunos
kilOmetros) con precisiones centimétricas.
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MEDICION ELECTROMAGNETICA DE DISTANCIASMED

Ecnaci1on fundamental :i=n,1+£ﬁ+a
T
1=te
uf

d = distancia doble, recorrido total de la onda

A= Longzitud de onda modulada

g = Diferencia de fase entre ondas salientes v entrantes
ar=Indice de refraccidm enelvacio

f = Frecuencia
n = nirnero de longitudes de onda dentro de d
a = constante aditrea del sisterna, excentnoidades georétneas v eléctncas
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REFLECTOR SYSTEM
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Taguimetro de display digital para angulos

Photoelactric deteclor A

Photoelectric delector B

Slit A |
sit g | A phase difference of 1/4th pitch or 90° exists belween slits A and B

Collimator lens
Light source (Light emitting diode)

Rotor
Stator
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Niveles Electronicos Niveles digitales DiNi de Trimble

Procision, DIN 18723 (madicidn slectrnica)

Dlesviacicn sstandar en rvelacion bidirecoional en 1 km
- Mirafestadia de nivelaclon precsa, escala codificada 0,3 mm

- Mira plegatile para ingenteria, escala cochificaca 10 mm

Pracision, distancia (mediclan slactrameoa)

Modo taguimetro {lectura sobre 50 cm de estad ia)

- Mirafestadia de nivelactan prectsa, escala codificada

— Mira plegabile para ingenteria, escala cochificac

Mlodn nivelactan flectura sobre 30 cm de estadia, 20 m de alcarce)

- Mirafestadia de nivelacidn prectsa, escala codificacla 20 mm

— Mira plegatile para ingenieria, escala codificaca 25 mm

Pracision, angulos

Circulo sxtemio graduad o

- Lectura a 151 gon

- Estirnacicn a 0.1%0,1 gon
Cireulo slectramion {cadign absoluta)

- Unidades angulares

- Desviacion estandar para uma direccién

Intervale de medicion

Medictan electrénica

- Mirafestadia de nivelacian prectsa, escala codificaca 15-100m
— Mira plegabile para ingenteria, escala cocificaca L5-100m
Medician visnal

— Mira plegabile para ingenleria, graduactan métrica apartir de 1,3 m

Tiempo por cada medicién

Alturas v distanclas 3s
ﬁlrglllm
Aumentos del telescopie 32x
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Medicion Electronica de Distancias.

DISTANCIOMETROS

SPECIFICATIONS

Measuring range DM-S3L DM-S2
Condition 1 i

1 prism 4,300m (14,100ft) 2,400m (7,900ft)

3 prisms 5,400m (17,700ft) 3,100m (10,200ft)

9 prisms 6,400m (21,000f1t) 4,300m (14,100ft)
Condition 2

1 prism 5,000m (16,400ft) 2,700m (8,900ft)

3 prisms 6,000m (19,700ft) 3,500m (11,500ft)

9 prisms 7,000m (23,000ft) 4,900m (16,100ft)
Condition 1:  Slight haze with visibility about 20km(12.5 miles), moderate sunlight

with light heart shimmer.
2:  No haze with visibility about 40km (25 miles),overcast with no heat
shimmer

single repeat and auto-tracking

+ (5mm+3ppm) mean square error (MSE)*
8-digit liquid crystal display

| (LCD),Max.19999.999

| Meter/feet selectable (1m=3.2808333 ft)
["Ymm (0.005ft); single or repeat

| 10mm (0.02ft);auto-tracking

Measuring method:
Measuring accuracy
Readout display:

Measurement unit:
Least count:

Measu}i'ﬁé time:

i 4sec., single or repeat /0.5sec.; (Approx.)
 auto-tracking (S3L: 0.8sec.)

Mlumination: | Builtin L
Atmospheric correction: Automatic after pressure and temperature
are input —30°C to 60°C; 1°C step

(—22°F to +140°F; 1°F step)

420mmHg to 800mmHg; 1mmHg step
(16.5inHg to 31.5inHg; 0.1inHg step)

or —99ppm to +99ppm; 1ppm step

Prism constant correction: | —99mm to +99mm; 1mm step

Ambient temperature range: —20°C to +50°C (—4°F to +1 22°F)

_| Instrument tilt range:

Sighting telescope: | Built-in coaxial, erect image
Magnification | DM-S3L: 10x, DM-S2: 8x
Field of view 27 (35mm/1000m)

| —40° to +40° (—44g to +44q);

‘yoke mount type

Dimensions and weight:
DM-S3L 166(W)x184(H)x199(L)mm, 2.3Kgs.
DM-S2 | 166(W)x184(H)x182(L)mm, 2.2kgs.
| (instrument with yoke and built-in battery pack)
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Medicion Electronica de Distancias. Estacion Total simple

GTS-304

G LGS G G| iy [[ev v wTou vy T

W Ve T

ELECTRONIC ANGLE MEASUREMENT

2. No haze with visibility about 40 km (25 miles), overcast with no heat

shimmer

- . Method Incremental reading
_TELESCOPE Betecting

Length : 150mm Horizontal 2 sides
Objective lens diameter 45mm (EDM: 50mm) Vertical 1 sides
Magnification 30x Minimum reading 5”/10” (1mgon/2mgon)
Image Erect Accuracy 5" {(1.5mgon) (standard deviation based on
Field of view (at 1,000m) 130 DIN18723) |
Resolving power N 257 Measuring time Less than 0.3 sec |
Minimum focusing distance 1.3m Circle diameter 7imm |
Reticle illumination provided TILT SENSOR (AUTOMATIC VERTICAL INDEX) ]
Type of display 2 line LCD 1 side Method Liquid-type
DISTANCE MEASUREMENT . Compensating range +3

Measuring range Condition 1 Condition 2 LEVEL SENSITIVITY

1 prism 1.,000m (3,300 f1) 1,200m (3,900 it) Plate level 3072mm

3 prisms 1,800m (5.000 ft) 2,000m (8,600 ft) Circular level |10 /2mm

9 prisms 2,400m (8,000 ft) 2,600m (8,600 ft) OPTICAL PLUMMET TELESCOPE

: - z = > — Image Erect
Condition 1: Slight haze with visibility about 20 km (12.5 miles) moderate sunlight T
Magnification 3
with light heat shimmer -
5 Focusing range 0.5m o =

Field of view (at 1.3m)

5° (114mma)

Measurement accuracy

+(Bmm + 5ppm)m.s.e.(0"~40"C)
+H{5mm + Sppm)m.s.e.(-20°~0°C, +40°~50°C)

DIMENSIONS

Least count in measurements
Single/Repeat mode
Tracking/Coarse mode

1mm (0.005ft)
10mm (0.02#t)/1mm (0.005ft)

Instrument
with handle battery

13.6(H)=7 5(W)=5.9(D)in

Measurement display

8 digils: max. display 899999.999m

Measuring time
Repeat measurement mode
Tracking mode/Coarse mode

2.5 sec. (Initial 4.0 sec.)
0.5 sec. (Initial 3.0 sec.)

Weight
Instrument
Plastic carrying case

13.4 Ibs. {(with handle battery)
8.1 Ibs.

_HANDLE BATTERY BT-24Q
| Output voltage 7.2y
Capacity 2.8AH

Maximum operating time at +20°C (+68'F)

Atmospheric correction range Temperature/pressure input on Distance measurement 6 hours
—99 to +99ppm (by 1ppm) Angle measurement only 24 hours

Prism constant correction —99 to +99mm (by 1mm) Weight 2.0 Ibs

Ambient temperature range —20°C to +50°C (—4°F to +122°F)  BATTERY CHARGER BC-20B/20C

Input voltage

AC120V (BC-20B), AC230V (BC-20C)

Frequency

50/60Hz

Recharging time (at +20°C/+68°F)
Handle battery BT-24Q

1.5 hours

Operating temperature

10°C to 40°C (50°F to 104°F)

Charging signal

Red lamp illumination

Weight

0.9 kg

= Designs and specifications herein are subject to change without notice
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Estacion Total de gran precision
LECTRONIC TOTAL STATION

ClIESATIOPOGRAEIATUNINVERSIDADIDE CHILE

SPECIFICATIONS

TELESCOPE

Length

149mm (5.81in)

Objective lens diameter

35mm (1.8 in) (EDM: 35mm(1.8 in))

heat shimmer

Measurement accuracy

Condition 1. Slight haze with visibility about 20 km (12.5 miles) moderate
sunlight with light heat shimmer.
2: No haze with visibility over 40 km (25 miles), overcast with no

Magnification 26x
Image Erect
Field of view (at 1.000m) 1°30°
Resolving power 35"
Minimum focusing distance 0.9m (2.911) i
Reticle illumination provided
DISTANCE MEASUREMENT i
Measuring range CTS-2 CTS-2B
Condition 1 1 prism 600m (2,000ft) 350m (1.150ft)
3 prisms 800m (3,000ft) 500m (1,650ft)
Condition 2 1 prism 700m (2,300ft) 350m (1,150ft)
3 prisms 1,000m (3.300ft) 500m (1,650ft)

CTS-2 CTS-2B

H3mm + 5ppm)m.s.e

£(5mm + Sppm)m.s.e.

((I°C 1o +40°C / 32°F to +104°F) | (-20°C to +30°C/-4°F to 122°F)

H5mm + Sppm)m.s.e.
(-20°C to 40°C /—4°F t0 +32°F
+0°C 1o 50°C/ +104°F to 122°F)

Measuring time

Least count in measurements

| Single/Repeal mode

1mm (0.005ft)

Tracking/Coarse

10mm (0.02ft)

Measurement display

8 digits: max. display 99999.999m

Repeat measurement mode

2.556ec.

Tracking mode

0.5 sec.

Atmospheric correction range
Prism constant correction

-99 to +99ppm (by 1ppm)
—99 to +99mm (by Tmm)

Ambient temperature range

—20°C to +50°C (—4°F 10 +122°F)




|r:i(:i:l]l:ll DR (Direct Reflex) Series ®

Estacion total de Trimble con tecnologia Carl Zeiss de
Alemania y Unidad de Control Geodimeter de Suecia.
Incluye sofbware residente Termamodel Field Data
Modules. Cerfificado bajo 1a norma de calidad 150 9001.
Su estructura es compacta y modular, resistente al polvo
¥y agua, soporia condiciones de frabajo dificiles.

Equipada con un sistema de Nivelacion electronica
automafica. Sistema de doble compensacion de indice
wertical con rango de hasta 5 minutos de arco. Base
nivelante, con plomada laser para facilitar la puesta de
esfacion como standard. Sus sistemas combinados
asequran nivelacion permanente y aislamiento contra
wvibraciones externas y wariaciones de temperatura y
presion. Integra en un tormnillec movimientos horizontales y
wverficales para un seguimiento dinamico del prisma.
Incorpora la tecnologia Direct Reflex, que reemplaza al
distanciometro infrarrojo por uno laser de alta velocidad.
Logra mediciones de distancias sin ufilizar prismas de
manera precisa. Anteojo de gran calidad y brilllo de 30x e
iluminacion de reficulo ajustable. Su precision standard -
DIM 18723 en versiones de 1, 2, 3 y 5 pulgadas. Conserva
en memoria los wvalores de referencia horzontal,
coordenadas y alturas. 5Su controladora integra un display
luminoso de 4 x 20; teclado desmontable alfanumerico de
33 caracteres, mismo que frabaja como el cerebro de la
estacion, aqui residen los programas y la memoria de
5000 puntos ampliable a 10000 por codigo. Capacidad de
memoria con lector de tarjeta de hasta 187000 puntos.

Incluye Tracklight y baterias.
' v
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Estacion Total Robotizada

' '
Series 5600 Optico y Laser

5600 es una estacion total robotica servoasistida de
cuatro velocidades, con tecnologia Geodimeter. Su
estructura es compacta, modular, metalica,
impermeable, resizstente a condiciones de trabajo
rudas. Accionada por servo motores internos.
Equipada con sistema de auto-nivelacion
electronica. Operable por una sola persona desde
el prisma reflector, que no acepta senales ajenas.
Su anteojo es de gran claridad y brillo. Precision
standard de 1, 2, 3 ¥y 5 =egundoz. Alcance de 5000
metroz con juego de tres prizmas. Cuenta con un
dizplay LCD y un teclado alfanumeérico desmontable
y portatil, en donde reside el cerebro de la
estacion, en donde residen los programas de
trabajo y la memoria de hasta 10000 puntos; con
lector de tarjeta PCMCIA hasta 187000 puntos.
Equipado con guia luminica Tracklight, teclas
multifuncion y software Terramodel Field Data
Module. La zerie consta de loz modelos 5601, 5602,
5603 y 5605,

La serie DR200+ incorpora la tecnologia Direct
Reflex, que reemplaza al distanciometro infrarrojo
por uno laser de alta velocidad y resolucion sin
utilizar prismas, logrando mayor precision en las
mediciones con baze en el promedio de impulzos
lazer. Incluye un puntero laser visible, util en
ambientes ob=scurog o de pobre visibilidad.

e
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CONSTELACIONES SATELITALES EXISTENTES PARA USO EN
SISTEMAS DE NAVEGACION

Altura: 19.100 km [ \emdem / \ s
Periodo: 11 h 15 m | X {(La Tierra | \ P ‘

| "\
. Gl S | £\ 10 / ;‘
Inclinacion: 64,8 grados ) - 0 \\-., ’/ A\

fi |2 "/,;._.---'-'_ 5 \\_\_\ N 18 N ¥ ::‘;-:::)H 16 T
it N o % e e 18

g y e ﬁ'ﬁi\_ N/ F"@ ) Sistema GLONASS

Sistema NAV STAR, (GPS)
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METODOLOGIAS DE TRABAJO

Posicionamiento simple: Conexion directa entre el navegador y los
satélites

Posicionamiento Diferencial: sistema de posicionamiento por
punto relativo, en la cua se contrasta la posicion de una base
(master) y la posicion de un GPS movil. La posicion del movil se
retrocalcula en base ala posicion fija del master, estimandose errores

atmosféricos, ionosferay SA. | i _é
% , &+ I
L AUAVARS W & o
\\ ‘; g W o i

Receptor

ATEERR R R R R R R Rk v v
O AR
Q) \\\\‘.‘\\.\\\. SRR RE RN WY
SRR
RN
A
W

Estacion donde Localidad donde
se conocen las se requieren

- -
.

W Comunicacion Celular <
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.~ TOPOGRAFIA MODERNA

PROCEDIMIENTOS TIPICOS

Procedimiento Estatico: Sistema de maxima precision posible
(5mm +/- 1ppm). Se utilizan como minimo 6 satélites, y es necesario
establecer contacto por a menos 5 min y algunas horas, para
solucionar problemas de disposicion geomeétrica.

Procedimiento Cinematico: Sistema que utiliza la ubicacion de un
primer punto con proceso estatico, y luego los deméas puntos se
miden en pocos segundos. La precision tipica es de (10 a 30mm +/-

1ppm).

Procedimiento en Tiempo Real: Capacidad de instrumentos de
ultima tecnologia que trabajan con al menos 5 satélites. Generan
mediciones cada 3 seg, y utilizan enlace con la posicion del master
por medio de ondas de radio. La distancia maxima a la base es de 10
km.




.~ TOPOGRAFIA MODERNA

TIPOS DE RECEPTORES

Unidades Manuales. Son los navegadores tipicos, generamente
trabgan con posicionamiento simple, aunque los hay de
posicionamiento diferencial. Pueden alcanzar en este ultimo método
precisionesdeentre1 a5 m, a utilizar 6 satélites.

Receptor de Frecuencia Simple: Utilizan onda del tipo L1, se
pueden conectar hasta 6 satélites en forma simultanea. En trabajo de
fase diferencial tienen precisiones de 5 a 10mm +/- 2 ppm
dependiendo de la distancia a master. 5Km, 15 a 30min; 5-10Km,
20a60 min.; 10a20Km, 1 a2 hrs.; +20Km, + 2hrs.

Receptor de Frecuencia Doble: Sistema capaz de usar ondas L1y
L2, con capacidad de 9 satélites. Precisiones tipicas en fase
diferencial 5 mm +/- 1 ppm y 10 a 20 mm +/- 1ppm en proceso
cinemético.




ERRORES EN MEDICIONESCON GPS s [LILI UL

! —
i Diferencia |
' de tiempo |

1

Estimacion de tiempos por relojes del receptor e [ [1[1[]]] [

C
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NAVEGADORES MANUALES

Navegador Garmin Plus |11

Navegador Trimble
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Receptor de Frecuencia Simple

Pathfinder Pro XR

Sistema de recoleccion y mantenimiento
de datos GIS. El receptor Pro XR ofrece
precision submétrica a tiempo real.
Combina las capacidades de faro de
tiempo real, WAAS y GPS, en un receptor y
antena, de construccion compacta y
robusta. Su montaje es sencille con las
ventaja de utilizar menos cables, menos
equipo que cargar y mayor movilidad.
uUtiliza el software TerraSync, instalado en
la controladora TSCe & en un ordenador
Windows configurado para el aparato, o
bien, el software Trimble's Asset
Surveyor.

El sistema permite intercambio de datos
bidireccional, entre el campo y el sistema
GIS. Ya que ocupa DGPS de tiempo real,
es muy sencillo navegar directamente a
fuentes de recursos para verificar y
actualizar datos. Incorpora un beacon de
12 canales y diferencial; con tecnologia
Everest, gue reduce el rebote de senales;
con salida NMEA-01383 y entrada/salida
RTCM 5C-104.

[ATUNIVERSIDAD DE CHILE



Receptor de Frecuencia Simple

( pathfinder PRO XRS

Siztema de posicionamiento y mapeo GPS
diferencial de alta precision, equipado con
eztructura de microprocezadores Maxwell y
tecnologia Everest, software de planificacion,
procesamiento y mapeo Pathfinder Office.
Instrumento de bajo ruido y consumo, alta
velocidad y actualizacion constante. Cuenta con
doce canales en paralelo/secuencial; tracking de
hasta doce satelites simultaneos en L1 codigo CIA
y FASE; navegacion maritima terrestre o aérea;
modo de medicion estatico/dinamico, autonomo y
diferencial; frecuencia de medicion desde 1 seg
con promedio de posiciones; controladora-
colectora TSC con 2 Mb de memoria, expansible
con tarjetas PCMCIA (también disponible con
controladora Pocket PC con software Terrasync);
permite realizar correccion diferencial en post-
proceso y a tiempo real via MSK Beacon y por
correccion diferencial satelital, utilizando una sola
antena GPS5/Beacon/zatélite integrada; permite
utilizar navegadores laser para informacion Offset.
Incluye receptor portatil, mochila de transporte,
controlador, antena de domo microstrip, doble
puerto de comunicacion y bateria.

; RA UNIVERSIDAD DE CHILE



Receptor de Frecuencia Doble hasta 12 satélites

-
Pathfinder Power

Sizstema de posicionamiento y mapeo GPS
diferencial de alta precision centimétrica, equipado
con estructura de microprocesadores Maxwell de
bajo ruido y tecnologia Everest, con software de
planificacion, procesamiento y mapeo Pathfinder
Office para Windows.

Sizstema compacto y portable, integra al receptor y
antena en una unidad desacoplable de .52 kg. Es
resistente al agua, polvo y golpes. Incluye una
mochila de transporte y controladora TSC-1. Cuenta
con doce canales en paralelo-secuencial; tracking
de hasta 12 satélites simultaneamente; modo de
medicion estatico y dinamico; sistema de
coordenadas UTM, altitud, longitud y altura; display
iluminable de ochao lineas por 20 caracteres.

Sus funciones de navegacion son completas.
Archiva puntos, lineas y dreas con atributos,
permite usar medidores laser para acceder
informacion de offset; ingreso de guickmark;
configurable como base o como receptor movil;
ingreso de datos mediante software Pathfinder
Office PC. Operable con mouse y soporte completo
para imprezoras y plotters.

. RAEIATUNIVERSIDAD DE CHILE
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5800 RTK ROVER

5800 es un receptor mivil RTK de Trimble.
Su estructura es integral, muy ligera en su
peso de 1.21 kilogramos (2.67 libres) y
funciona sin cables de conexion.

El sistema combina un receptor de
frecuencia dual, una antena, radio UHF y
fuente de poder en una sdla unidad, tan
compacta que puede caber en una mano.
Esta disenada para utilizarse con las
controladoras ACU 6 TSCe™. Emplea
tecnologia Bluetooth de corto alcance, libre
de cables. El sistema de trabajo completo,
que consta de baliza, controladora, manija,
receptor y baterias pesa tan solo tres kilos
v medio.

Sus baterias son de larga duracion
(jornada de 24 horas).
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Estacion Total y GPS de doble frecuencia, aplicacion hidrografica

5700 VERSION RTK Y POST PROCESO
Estacion total GPS de doble frecuencia
(L1/L2) de 24 canales. Es un sistema de
posicionamiento, replanteo y mapeo GPS a
tiempo real, con precision dentro del
centimetro sin necesidad de post proceso.
Incluye la posibilidad de operar en tiempo
real RTK/eRTK/DGPS vy modo post proceso
para medicion de vectores de gran longitud
con precision geodésica y sesiones de corta
duracion utilizando el software Trimble
Geomatics Dffice.

Estructura electronica MAXWELL-4, antena
Zephyr, software EVEREST, procesador
interno de 32 bits, obtencion de resultados
de alta precision en tiempos mas cortos,
con un 99% de confiabilidad, tecnolegia
Supertrack.

Entre sus ventajas presenta:

= gran cobertura, aproximadamente 20 km
de diametro.

+ operacion sencilla por una sola persona.
+ estructura robusta y resistente.

+ calibracion automatica de coordenadas
geograficas.

Incluye: puerto de comunicacion USB, radic médem
interno, tecla soft, controladora TSC-1, bateria camcorder
standard, software TGO, cargador, antena y accesorios.

RTK | CORS
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.~ TOPOGRAFIA MODERNA

UTILIZACION DE INSTRUMENTOSLASER

La problematica del replanteo de alturas y direcciones en lugares
cerrados, tales como interiores en edificaciones, aplomado de muros
e Interior mina, dio lugar a e uso de potentes luces para la
demarcacion de puntos y direcciones. El uso de emisores cuanticos
de luz (Laser) permitio resolver de forma sencilla y precisa los
problemas ya descritos.

L os principales tipos de instrumentos laser corresponde alos del tipo
rotatorio, en la cual la luz gira formando planos de referencia, y los
del tipo laser de tubo, en la que laluz define una linea o pendiente.

Los diferentes laser se clasifican segun la intensidad de la emision
como: Clase 1, 2, 3A, 3B y 4. A mayor clasificacion la unidad es
mas poderosa. Para las clases 3B y 4 se necesita de operadores
calificados.




Baliza L aser
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Laser Plus de Spectra Predsion

Laser Plus es un nivel laser de largo
alcance. El transmisor funciona
automaticamente, enviando referencias
continuas, auto nivelantes en 360° sobre
el area de trabajo (600 m / 2000"). El haz
dirigible puede usarse directamente en
aplicaciones de interiores, sin necesidad
de receptores extra para marcar niveles
de suelos acabados y otros puntos de
elevacion. Es itil para revisar elevaciones,
establecer estructuras de concreto (en
aplicaciones de mayor tamaiio), revision
de basamentos y cimientos de
construcciones.
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Pistola L aser para medicion de cotasy distancias sin reflector

' ™
Pistola de medicaon ADVANTAGE

Aproveche las ventajas de medir distancias =in
objetivos reflejanates. Solamente senale, dispare y
obtenga mediciones de distancias instantaneas,
C©ON gran precision en pies, metros o yardas.
Presenta una pantalla Gnica que permite observar
datos y objetivos simultaneamente a tiempo real.
Mide distancias de hasta 2000 pies sin ocupar
prismas, y alcanza un rango de hasta 30000 pies en
objetivos reflejantes. Calcula alturas, longitudes,
lineas perdidas 30, areas y otros. Emplea guias y
mentis faciles de usar para ajustar valores.
Compatibilidad con gistemas GP5, almacenadoras
de datos y software de mapeo. Puede utilizar 2u
equipo en posiciones remotas para obtener
puntos imposibles de lograr con GPS.

Pantalla de 4 lineas x 20 caracteres, LCD; cuenta con
una estructura ligera de 2 kilogramos (con bateria);
dimensiones 11.5 x 21.5 x 19 cm; resistente al agua;
fuente de poder: 2 baterias Ni-cad recargables y
adaptador de 12 v opcional; memoria de datos en
tarjeta PCMCIA tipo Il SRAM, formato DOS; puerto
serial R5-232. Mirilla de cruceta y Led de una linea x
4 caracteres.

Modelos (solo alcance RO, Cl brujula inclinometro,
CIL compass inclinometer trunnion axis}
Advantage CIL - P/N 1095-22; Advantage Cl - PiN
1095-02; Advantage RO - PN 1095-04.
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Escaner Laser de control y monitoreo

~

Calidus® 3D Laser Scanner

El escaner lazer 3D Callidus® es una herramienta
de medicion que provee ventajas unicas en
aplicaiones de construccion, tineles,
mantenimiento y monitoreo de edificaciones,
puentes y autopistas y sitios arqueologicos. La
herramienta esta integrada con el sistema de
zoluciones Trimble Toolbox™, para post-proceso,
combinacion y analisis de los datos acopiados,
ocupando el software Terramodel. El sistema
funciona con escaners panoramicos y video
camara para lograr mediciones libres de contacto,
sensores de angulacion de coordenadas para
puntos y superficies.

Su capacidad de visualizacion es amplia, de 3607
horizontalmente y de +90° a -60° verticalmente; el
instrumento es de facil tranzporte ¥ su estructura
es robusta. Cuenta con un laser Clase 1 de alta
precision, apto para su uso en cualguier lugar,
incluso en areas publicas; es altamente seguro y
confiable.
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.~ TOPOGRAFIA MODERNA

SISTEMASDE INFORMACION GEOGRAFICA SIG

Un SIG corresponde a un nuevo concepto de manejo de informacion.
Conceptua mente se puede definir como:

“Conjunto de métodos y herramientas que actuan coordinada y
|6gicamente para capturar, almacenar, analizar, transformar y
presentar informacion geografica con sus correspondientes
atributos, con € fin de satisfacer multiples propositos’

En sintesis e SIG permite integrar informacion espacial con otro
tipo de informacion para su manipulacion y analisis.

Los principales usos del SIG son: Oleoductos, vias, empresas de
servicios, electricidad, distribucion, evacuacion entre otros.
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.~ TOPOGRAFIA MODERNA

VENTAJA DEL USO DE UN SIG
» Los datos estan digitalmente almacenados en forma compacta y
Sistemética.

eLa actualizacion y recuperacion de la informacion se pueden
realizar mas rapiday economicamente.

*Datos espaciales y no espaciales pueden analizarse simultaneamente
en forma automatica.

«Se pueden analizar modelos conceptuales, los cuales pueden
probarse y evaluarse rapidamente. Se pueden analizar varias
alternativas.

sLos andlisis de cambios a traves del tiempo pueden realizarse
rapidamente.

L a adquisicion de datos, los andlisis espaciales y los procesos de
toma de decisiones se integran en un contexto comun de manegjo de
informacion.
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.~ TOPOGRAFIAMODERNA i
PROGRAMASPARA EL USO DE UN SIG
L os mddul os mas comunes gue componen el software del SIG son:

*Subsistema de entrada de datos.

Subsistema de almacenamiento o base de datos.
*Subsistema de manejo de datos.
*Subsistema de analisis y modelamientos. et
*Subsistema de salida y presentacion.

L os programas mas comunes para implementar un SIG son:
« ARCVIEW

e AGIS

‘MAPVIEW

——
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~ U ArcNiew GIS Version 3.1
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~ TOPOGRAFIAMODERNA s
SOFWARE EN LA TOPOGRAFIA
SOFWARE TOPOGRAFICOS:
Surfer (L evantamientos).
*Terramodel (Levantamientos, cubicaciones, diseio).
L_and Development (L evantamientos, cubicaciones, disefo).
Civil Survay (L evantamientos, cubicaciones, disefio).

«Topograph (Levantamientos, cubicaciones, diseno).
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