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Se ofrecen los sistemas temas de memoria o tesis de magíster, algunos de los cuales incluyen financiamiento y/o la posibilidad de asistir y participar en el evento RoboCup 2007 (Julio 2007, Atlanta, USA).

1. Sistema de Visión Activo para Robots AIBO 

El trabajo consiste fundamentalmente en desarrollar un nuevo sistema de visión para los robots del equipo de fútbol robótico UChile1 (http://www.robocup.cl/). Conceptos fundamentales a desarrollar son visión activa, tracking y sonar visual. Se espera que como resultado de este trabajo el equipo UChile1 pueda usar este nuevo sistema de visión en la competencia 4-Legged del RoboCup 2007 y se genere un paper científico.

Financiamiento: Remuneración para estudiante y financiamiento para asistir a RoboCup 2007 con equipo UChile1.

2. Interacción Humano-Robot usando Gestos Dinámicos

Diseño y construcción de interfaz humano-robot utilizando gestos dinámicos realizados con las manos (movimiento). Este trabajo se basará en una interfaz humano-computador existente, basada en gestos estáticos. El trabajo incluye la integración y puesta en marcha de un robot de servicio basado en un robot Magellan, un tablet PC y dos cámaras. Se espera que como resultado de este trabajo se participe en la competencia @Home (http://www.ai.rug.nl/robocupathome/index.php) en el RoboCup 2007 y se genere un paper científico.

Financiamiento: Remuneración para estudiante y financiamiento para asistir a RoboCup 2007 y participar en competencia @Home.

3. Interacción Humano-Robot usando Información Facial

Diseño y construcción de interfaz humano-robot utilizando información facial. Este trabajo integrará sistemas existentes de detección de piel, detección de rostros, detección de ojos, reconocimiento de rostros, y clasificación automática de edad, genero, raza y emociones. El trabajo incluye la puesta en marcha del robot de servicio Semmu (http://robotica.li2.uchile.cl/pro.html). Se espera que como resultado de este trabajo se participe en la competencia @Home (http://www.ai.rug.nl/robocupathome/index.php) en el RoboCup 2007 y se genere un paper científico..

Financiamiento: Remuneración para estudiante y financiamiento para asistir a RoboCup 2007 y participar en competencia @Home.

4. Aprendizaje y Simulación de Robots 

Utilizando el simulador de robots UCHILSIM 2.0 (http://www.robocup.cl/uchilsim/ ) se desea desarrollar tareas de simulación y aprendizaje para robots AIBO. Se espera que como resultado de este trabajo el equipo UChile1 pueda usar estas herramientas en el desarrollo de nuevas conductas y que se genere un paper científico.

Financiamiento: Remuneración para estudiante y financiamiento para asistir a RoboCup 2007 con equipo UChile1.

5. Desarrollo de Conductas Cooperativas en Robots Móviles 

Desarrollo de conductas cooperativas para equipo de robots móviles con ruedas construidos en el Departamento de Ingeniería Eléctrica. Se espera generar un paper científico.

Financiamiento: Remuneración para estudiante.
