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P1. Sea V un espacio vectorial sobre un cuerpo K y sea L : V → V una
función lineal. Suponga que existen n ∈ N y x0 ∈ V tales que Ln−1(x0) 6=
0 y Ln(x0) = 0 (los exponentes denotan composición). Demuestre que el
conjunto {x0, L(x0), . . . , L

n−1(x0)} es linealmente independiente.

P3. Sea T : R3 → R2 una transformación lineal que cumple

T

 2
2
3

 =

(
1
2

)
T

 1
0
1

 =

(
0
−1

)
T

 1
−1
0

 =

(
−1
1

)

Encuentre una expresión para T (x) donde x es cualquier vector de R3. Cal-
cule Ker(T ) e Im(T ).

P2. Sea V un espacio vectorial real de dimensión n, y T : V → V una
función lineal. Demuestre que

1. Ker(T )⊕Im(T ) = V =⇒ la restricción de T a Im(T ) es un isomorfismo

2. Ker(T )⊕ Im(T ) = V ⇐⇒ Ker(T ◦ T ) = Ker(T )

P4. Sean S, T : Rn → R funciones lineales. Demuestre que si

Ker(T ) ⊆ Ker(S)

entonces existe α ∈ R tal que S = α · T .
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