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figura 3: sin la reacción en C
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Se resolverá por superposición, primero sacando la reacción Rc y luego sacando la fuerza P/3.
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figura 2: DCLFx∑ 0=

Sumatoria de fuerzas:

Solución
P/3 P

D A B C

Rd Rc

La barra compuesta de la figura 1 consiste en un segmento AB de acero de diámetro D1 y 
de largo L1 y de dos segmentos DA y BC de aluminio de diámetro D2 y largo L2. Si en la 
sección ubicada en B se aplica una carga axial P hacia la derecha y en la sección en A una 
carga P/3 hacia la izquierda, determine el esfuerzo normal en cada segmento y el cambio de 
la longitud del tramo central, es decir, ∆L1. Considere conocidos los módulos de 
elasticidad de los materiales.
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(2) y (3) en (4)
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Además sabemos por compatibilidad geométrica que la suma de los desplazamientos deben ser 0.
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figura 4: sin la fuerza P/3 y P

b)

D A B C

Rd Rc

Por favor avisar posibles errores a
rbraun@ing.uchile.cl

IWS 2002 2/3
Primavera 2002



Universidad de Chile
Facultad de Ciencias Físicas y 
Matemáticas
Depto. Ing. Civil Mecánica

Control 1
Problema 2

Me46a02
Resistencia de los Materiales

Prof. Marcelo Elgueta
Prof. aux.  Rafael Braun

δAB
4
3
P⋅ L1⋅

L2
2 L2⋅ A1⋅ Eacero⋅ L1 A2⋅ Ealuminio⋅+( )

⋅= 10( )

δAB P
L1

A1 Eacero⋅( )
⋅

1
3
P⋅
2 L2⋅ A1⋅ Eacero⋅ 3 L1⋅ A2⋅ Ealuminio⋅+( )
2 L2⋅ A1⋅ Eacero⋅ L1 A2⋅ Ealuminio⋅+( )

⋅
L1

A1 Eacero⋅( )
⋅−=

δAB P
L1

A1 Eacero⋅( )
⋅ RC

L1
A1 Eacero⋅( )

⋅−=δAB δABa δABb+=

La variación de longitud del tramo central:
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otra forma:
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Los esfuerzos en cada segmento son:
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