%

Repres. puntual de S= {(z1,22) : (£1,%2) = MiP1 + A2P2 + A3ps +
pady + pada, M + A2 + Az = 1, A, Ag, As, i, piz 2> 0}

(ii) Sistema dado Sistema transformado (ST)
—xy + T3 > 1 (se resta var. de holgura: p; 2 0) T tz{+x2—p1=1
x1 + 222 > —2 (se resta var. de holgura: pa > 0) Ty -z + 2z~ pp = -2
2x1 + T2 > 4 (se suma var. de holgura: pz > 0) 2] — 22 +z0+ ps =4

x2 > 0 (se desdobla z; = 7y — 27,2} > 0,2 >0) 2,27,72,p1, 42,3 2 0

Soluciones basicas factibles de ST (asociadas a los puntos extremos
de S)

e Parap; = (—2,0) : ; = —2,Z, = 0= Z; = 0,7] = 2 y reem-
plazando en (ST) se obtienen [iy, fiz, iz 2 — p1 = 1,—-2 — p2 =
244tz =4=> =1 =0j=8=(020108)es
la s.b.f. asociada a p;.

e Parap, = (—1,0) : Z; = —1,5, = 0= Z; = 0,7] = 1 y reem-
plazando en (ST) se obtiene 1 —p; = 1; =1 — pp = —2; -2+ pig =
4= =0,fi2=1,i3=6=(0 1 0 0 1 6) es las.b.f. asociada
a po.

e Paraps = (1,2) : T, = 1,7, = 2 = 7} = 1,7] = 0, y reem-
plazando en (ST) resulta:—1+2 — p; = 1;1 +4 — pp = —2;
2+2+[l.3=4=>/._l.1=0,ﬂ2=7,ﬁ3=0=>(10 20 70) es la
s.b.f asociada a ps.

Soluciones basicas factibles homogeneas de ST (asociadas a di-
recciones extremas de S)

e Para dl = (—2,1) 1 I o= —2,(1.32 =1= E'l = 0,.’1_2,{ = 2, y
reemplazando en (STO), se obtienen p;, pa, p3,2+1—p1 = 0; -2+
2—p=0;44+14+p3=0=> =3, =0,i3=3= (0 2130
3) es la s.b.f.h. asociada a d; (la base esta formada por col2,
cold y col6 de la matriz de ST, ya que las variables 7, p; y 3
son las variables basicas de las.b.f. (0 2 0 1 0 8)).

eParad, = (-1,2) : Z) = -1,Z, =2 =% = 0,7 = 1,y
reemplazando en (STO) resulta: 1 +2—py =0;—1+4—p = 0;
—2424p3=0=>f;=3,43=0= (0123 3 0)eslasb.th.
asociada a d,.

(4.0)



