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EJERCICIO N°2

1. Establezca el Tensor Métrico Euclidiano en coordenadas x3
esféricas y su correspondiente expresion para el cuadrado de la
longitud de un elemento de linea. Para esto, considere las
siguientes expresiones para las componentes de este tensor, del

elemento de linea y de la definicion de la transformacion: o' ':
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2. Considere la siguiente matriz de transformacion de coordenadas aij , Se pide:
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a) Verificar si se satisfacen las condiciones de ortogonalidad: &;& = O y ajiajk = §ik .

b) Verificar si el punto cuyas coordenadas en el sistema Y; son (0 1 —1), coincide con el

punto cuyas coordenadas en el sistema Y; son (— 29 4 —3)
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3. Calcule la matriz de rotacion del cambio de ejes X; a Xi' obtenido mediante el proceso siguiente:

a) Giro en 30° en torno al eje X,
b) Giro en -60° en torno el nuevo eje X, .
C) Giro en 45° en torno al nuevo eje X3,

d) Si se realizan los giros en orden inverso, es decir, primero 45° en torno al eje X3, luego -60° en

torno al nuevo eje X, y finalmente 30° en torno al nuevo eje X, ¢se obtiene el mismo resultado?



