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A) PLANTEAR EL PROBLEMA DEL REGULADOR:

DOS POSIBLES INTERPRETACIONES DEL ENUNCIADO:

- ALTERNATIVA 1 (A ES UNA FRACCION DE LOS COSTOS FIJOS)

max Sy (qr)+S5(qs) -Prqr -Psqs
s.t.Prqr —kpqp -4k, 20
A2>0
1-120

En este caso, el regulador decide Ay P.(0 q,)

Como el regulador sélo distribuye un costo fijo entre los dos negocios, la firma no va a
cambiar su oferta por producto de seguridad en el mercado competitivo. Recordar que las
decisiones se toman en el margen, luego un costo fijo no cambia la curva de oferta.

- ALTERNATIVA 2 (A ES UNA FRACCION DE LOS COSTOS TOTALES)

En este caso los costos totales cambian, luego la decision de la firma (oferta por productos
de seguridad) dependera de la fraccion A. Serd un juego en dos etapas:

1. Lafirma decide g en funcién de A.
max Piqg - (1-A)(kq; +kgqg +k;)

2. Luego el regulador fija q, y A.
max Sy (qr)+S(qs) -Prqr - Psqq
s.t.Prqr —Akoqp +kgqg +k,)20
A>0
1-1>0

NOTA DE CORRECCION: LA FUNCION OBIJETIVO (6 PUNTOS), LAS RESTRICCIONES (6 PUNTOS)
IDENTIFICAR LAS VARIABLES DE DECISION (3 PUNTOS). NO SE DESCONTARA PUNTAJE POR LAS
RESTRICCIONES SOBRE A.



B) SOLUCION DEL PROBLEMA

- ALTERNATIVA 1 (A ES UNA FRACCION DE LOS COSTOS FIJOS)

Utilizando el método de KKT el lagrangeano del problema es:

L= SB (qT) + SB (qs) - PTqT - Psqs + N, (PTqT - kTqT - lko) + .uzl + U, (1 - l)
condiciones suficientes de optimalidad

dL dP, dP, (D
——=0=—q, "~ +U(P.+q, " —k

qu qT qu Aul ( T qT qu T)

dL _

a—oz_;‘hko"‘“z_lh (2)
condiciones de holgura complementaria
M (Prqr —krqr - k) =0 (3)

1A =0 (4)
1(1-2)=0 (5
u =20 Vi

Q)= Wwky+u;, =4,

Razonemos por contradiccion:

Supongamos que 1,=0,

=>kWw +u3=0

Y cuya tinica solucién es que uz=;=0 (ya que los multiplicadores son no negativos)'.
Lo que implicaria que la solucién serd interior y no dependera de A , y la CPO sera:

—dqr 4Py =0 (6)

dq,
Esta ecuacién (6) tiene como solucién tnica q,=0 ya que suponemos que el monopolio no
enfrenta una demanda perfectamente eldstica. Si ese fuera el caso no seria necesario regular las
tarifas pues no existiria poder monopdlico)

Luego descartamos que L,=0, por lo que u,>0 positivo estricto

=> la restriccion asociada a ese multiplicador es activa, por lo tanto A=0.

Luego reemplazando (A=0) en (5) se tiene que 13=0

Esta condicién en (2) => Uk, = i, es decir, lL; es positivo estricto ya que k, también lo es y W,
es positivo estricto.

Como ; es positivo, la restriccidon asociada a ese multiplicador es activa lo que implica:

' La tnica solucién en R a la ecuacién x*+y’=0 es x=0 , y=0



Prqr —k.qq -2k, =0

= P, =k,

Interpretacion econémica: El regulador asignard todos los costos fijos al sector competitivo, y
hard que el sector regulado se financie tarificando a costo marginal (como no existirdn costos

fijos en el sector regulado, la tarifa a costo medio (autofinanciamiento) es el costo marginal).

NOTA DE CORRECCION: NO SE DESCONTARA PUNTAJE POR NO AGREGAR LAS CONDICIONES SOBRE A
EXPLICITAMENTE.

- ALTERNATIVA 2 (A ES UNA FRACCION DE LOS COSTOS TOTALES)

1. La firma decide g en funcién de A.
max Pyqg - (1-A)(k,q, +hgq, +kg)

dp
CPO: P; +d—sqs —(1-V)ky, =0

N

dP
Py +—— g, =(1-A)kg
dq

= P, = P, (q,, A, k)
Z>QS ZQS(PSaA’akS)

2. Luego el regulador fija q, y A.

Dado que Py = Py(q5,A.ks) y g5 =q5(Ps, A, k) .

max Sy (qr)+S5(qs) -Prqq -Pyqg

S.t.
Prqr —A(krqr +ksqs(Pg) +k() 20
A20
1-1>0

Ps = Ps(qg, A k)
QS ZQS(PSa)‘akS)

NOTA DE CORRECCION: HASTA ESTA PARTE ES SUFICIENTE PARA TENER TODO EL PUNTAJE.



Si suponemos que la elasticidad e es constante:

_ (I=2A)kg

1+l
e

Py

El lagrangeano del problema es :

1-)k 1-)k 1-A)k
LZSB@THSB(qs((iS)) Py - )1 gy )1 S)+
1+— 1+— 1+—
e e e
(1-A)k
1 Pray = AKqr TRoqs O ) TR T A+ s (1=2)
I+—
e
condiciones suficientes de optimalidad
dL dP dP (1)
—=0=—q, ——+ U, (P, +q, ——k
qu qT qu ‘Ltl( T qT qu T)
Ao 7Ry The T (7D (2D (D s
dA TR TRLEN T 1+1 qs(&)
e e e e 1
I+
e
(1-A)k (1-A)k
+ 1, (kpqr +kg : (1_)‘);{ +ko)+ 1, — U, (2)
qs(ils)
I+
e

condiciones de holgura complementaria
H (Prqr —Akrqr +keqg +ko)=0 (3)
1A=0 (4)

1,(1-2)=0 (5

u, =20 Vi

Como k;q; +ksqg +k, es no nulo y estrictamente positivo (son los costos), el argumento que

prueba que W, es positivo es equivalente para este problema. Como W, >0 => la restriccion
asociada a ese multiplicador es activa, por lo tanto A=0.
Lo que significa que el regulador asigna los costos al sector competitivo.



