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INTRODUCCION

El curso de Fundamentos de Sistemas de Informaciéon Geograficos y Teledeteccion
nace como una necesidad de dotar a los alumnos de la Facultad de Ciencias de la
Universidad de Chile, de los fundamentos conceptuales y las herramientas técnicas
para el futuro desempeno profesional. Este curso es principalmente tedrico-practico y
se sustenta en una base conceptual sélida y en el manejo de herramientas
computacionales que permiten a los alumnos aplicar los conocimientos adquiridos en

el andlisis espacial y la cartografia tematica.

Los Sistemas de Informacion Geografica (SIG) junto a la Teledeteccién o Percepcién
Remota, se han convertido en dos herramientas fundamentales en las Ciencias
Ambientales. En efecto, las ciencias basicas como la Biologia y la Quimica deben hoy
trabajar en el area profesional con la adquisiciéon y manejo de informacién espacial
para apoyar la gestion ambiental publica y privada. Es importante, para el futuro
profesional, el conocer y aplicar las herramientas necesarias que ofrece la geomatica
para apoyar esta gestion, por ello el presente curso presenta los conocimientos y las
aplicaciones asociadas a estudios ambientales. Por ello, su objetivo es capacitar a los
estudiantes en las bases tedricas y practicas de los Sistemas de Informacion
Geografica (SIG) y Teledeteccion con énfasis en aplicaciones profesionales e

investigacion.

El material contenido en este manual son basicamente los apuntes del curso, los
cuales constan de material tedrico y anexo las practicas en el laboratorio de
computacion mediante el uso del programa computacional ArcGis, uno de los mas
usados en nuestro pais y actualmente referencia en el mundo profesional. Los

contenidos del curso se muestran a continuacién

1.- Introduccion a la geomatica: Historia, Modelos de datos espaciales y estructura,
Atributos y bases de datos, Sistemas de referencia y datum.

2.- Sistemas vectoriales y rasters.



2.1.- Analisis vectorial en SIG: Ediciéon de elementos vectoriales y atributos,
Consultas y busqueda espacial y tematica, Analisis de vecindad y proximidad,
Corredores y éareas de influencia, Reclasificacion, Disolucion, Fusion,
Superposicion, Unién e interseccion, Poligonos de Thiessen o Voronoi,
Conversion vector-raster.
2.2.- Andlisis raster en SIG: Reclasificacion, Estadistica de la imagen, Algebra
de imagenes, Interpolacion espacial, Modelos digitales del terreno, pendientes,
exposicion, iluminacion, curvatura, visibilidad, delimitacién de cuencas.

3.- Sistemas de posicionamiento global (GPS).

4.- Elaboracién y edicién de mapas

5.- Fundamentos de teledeteccion

6.- Procesamiento digital de imagenes: Correcciones Geométricas y Radiométricas,

Realce, Filtrado, Transformaciones, Analisis estadistico espacial, Clasificacién digital

y uso del suelo.

7.- Software libre de SIG y Teledeteccion.



